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1 . Dieser Internationale voriaufige PrQf ungsbericht wurde von der mit der internationalen voriaufigen Prufung 
beauftragten Behorde erstellt und wird dem Anmelder gemaB Artikel 36 Qbermittelt. 



2. Dieser BERICHT umfaBt insgesamt 4 Blatter einschlieBIich dieses Deckblatts. 

13 AuBerdem liegen dem Bericht ANLAGEN bei; dabei handelt es sich um Blatter mit Beschreibungen, Anspruchen 
uncbbder Zeichnungen, die geandert wurden und dlesem Bericht zugrunde liegen, und/bder Blatter mit vor dieser 
Behorde vorgenommenen Berichtigungen (siehe Regel 70.16 und Abschnitt 607 der Verwaltungsrichtlinien zum 
PCT). 

Diese Anlagen umfassen insgesamt 3 Blatter. 



3. Dieser Bericht enthalt Angaben zu folgenden Punkten: 

I El Grundlage des Bescheids 
li □ Prioritat 

III □ Keine Erstellung eines Gutachtens uber Neuheit, erfinderische Tatigkeit und gewerbliche Anwendbarkeit 

IV □ Mangelnde Elnheitlichkeit der Erfindung 

V El BegrQndete Feststellung nach Regel 66.2 a)li) hinsichtlich der Neuheit, der erfinderischen Tatigkeit und der 

gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erklarungen zur Stutzung dieser Feststellung 

VI □ Bestimmte angefuhrte Unterlagen 

VII □ Bestimmte Mangel der internationalen Anmeldung 

VIII □ Bestimmte Bemerkungen zur internationalen Anmeldung - 
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INTERNATIONALER VORLAUFIGER 

PRUFUNGSBER 1CHT Internationales Aktenzeichen PCT/EP 03fl)31 07 

I. Grundlage des Berichts 

1 . Hinsichtlich der Bestandteile der internationalen Anmeldung (Ersatzblatter, die dem Anmeldeamt auf eine 
Aufforderung nach Artikel 14 hin vorgelegt wurden, gelten im Rahmen dieses Berichts als "ursprunglich 
eingereicht" und sind ihm nicht beigefugt, weil sie keine Anderungen enthalten (Regeln 70. 16 und 70. 17)): 

Beschreibung, Seiten 

1 _7 in der ursprunglich eingereichten Fassung 

Anspruche, Nr. . . 

2-9 eingegangen am 06.03.2004 mit Schreiben vom 05.03.2004 

1 eingereicht bei der personlichen Rucksprache am 14.06.2004 

Zeichnungen, Blatter 

1£-2>2 in der ursprunglich eingereichten Fassung 

2. Hinsichtlich der Sprache: Alle vorstehend genannten Bestandteile standen der Behorde in der Sprache, in der 
die internationale Anmeldung eingereicht worden ist, zur Verfugung oder wurden in dieser eingereicht, sofern 
unter diesem Punkt nichts anderes angegeben ist. 

Die Bestandteile standen der Behorde in der Sprache: zur Verfugung bzw. wurden in dieser Sprache 
eingereicht; dabei handelt es sich urn: 

□ die Sprache der Obersetzung, die fur die Zwecke der internationalen Recherche eingereicht worden ist 
(nach Regel 23.1(b)). 

□ die Veroffentlichungssprache der internationalen Anmeldung (nach Regel 48.3(b)). 

□ die Sprache der Obersetzung, die fOr die Zwecke der internationalen vorlaufigen Prufung eingereicht 
worden ist (nach Regel 55.2 undybder 55.3). 

3. Hinsichtlich der in der internationalen Anmeldung offenbarten Nucleotid- undtoder Aminosauresequenz ist die 
internationale vorlaufige Prufung auf der Grundlage des Sequenzprotokolls durchgefuhrt worden, das: 

□ in der internationalen Anmeldung in schriftlicher Form enthalten ist. 

□ zusammen mit der internationalen Anmeldung in computerlesbarer Form eingereicht worden ist. 

□ bei der Behorde nachtraglich in schriftlicher Form eingereicht worden ist 

□ bei der Behorde nachtraglich in computerlesbarer Form' eingereicht worden ist. 

□ Die Erklarung, daB das nachtraglich eingereichte schriftliche Sequenzprotokoll nicht uber den 
Offenbarungsgehalt der internationalen Anmeldung im Anmeldezeitpunkt hinausgeht, wurde vorgelegt. 

□ Die Erklarung, daB die in computerlesbarer Form erfassten Informationen dem schriftlichen 
Sequenzprotokoll entsprechen, wurde vorgelegt. 

4. Aufgrund der Anderungen sind folgende Unterlagen fortgefallen: 

□ Beschreibung, Seiten: 

□ Anspruche, Nr.: 

□ Zeichnungen, Blatt: 
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5 □ Dieser Bericht ist ohne Berucksichtigung (von einigen) der Anderungen erstellt worden da diese aus den 
c^eten^Grtnden nach Auffassung der Behorde Qber den Offenbarungsgehalt in der ursprunghch 
eingereichten Fassung hinausgehen (Regel 70.2(c)). 

(Auf Ersatzblatter, die solche Anderungen enthalten, ist unter Punkt 1 hinzuweisen; sie sind diesem Bericht 
beizufugen.) 

6. Etwaige zusatzliche Bemerkungen: 

V. BegrGndete Feststellung nach Artikel 35(2) hinsichtlich der Neuheit^ der erflnderischen Tatigkeit und der 
geSerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und ErWarungen zur Stuteung dieser Feststellung 

1. Feststeiiung m . . rt 

Neuheit(N) Ja: Anspruche 1-9 

Nein: Anspruche 

Erfinderische Tatigkeit (IS) Ja: Anspruche 1-9 

Nein: Anspruche 

Gewerbliche Anwendbarkeit (IA) Ja: Anspruche: 1-9 

Nein: Anspruche: 



2. Unterlagen und Erklarungen: 
siehe Beiblatt 
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J INTERNATIONALER VORLAUFIGER Internationales Aktenzeichen PCT/EP 03/03107 
PRUFUNGSBERICHT - BEIBLATT 



Es wird auf die folgenden Dokumente verwiesen: 

D1 : XP 000617549, "A PROCEDURE TO ESTIMATE THE ABSOLUTE 
POSITION OF THE ROTOR FLUX OF A PERMANENT MAGNET 
SYNCHRONOUS MACHINE", EUROPEAN CONFERENCE ON POWER 
ELECTRONICS & APPLICATIONS, 1991 , BACKHAUS; REINOLD; KALKER 



Thema 

Die Anmeldung betrifft ein Verfahren zur Bestimmung der Rotoriage ernes 
Synch ronmotors. 

Unterscheidende technische Merkmale 

Dokument D1 wird als bester Stand der Technik angesehen. Es beschreibt ein 
Verfahren zur Bestimmung der Rotoriage eines Synchronmotors, wobei eine Vielzahl 
von Stromvektoren an den Synchronmotor in unterschiedlichen Richtungen angelegt 
werden, und dabei des zum Erzielen einer definierten Auslenkung des Rotors notigen 
Betrags des Stromvektors festgestellt wird. Die Rotoriage wird aus wenigstens einer 
Winkelposition des Stromvektors berechnet, bei der der zum Erzielen der definierten 
Auslenkung des Rotors notige Betrag des Stromvektors minimal ist. 

Die Anmeldung enthalt zwei unabhangigen Anspruche, die sich vom Stand der Technik 
durch folgende Merkmale unterscheiden: 

- der Motor wird gehalten 

- der Rotor kehrt in seine Ausgansposition zuruck nach dem Abschalten des 
Stromvektors. 

Somit sind die Anspruche 1-9 neu. 



Gestellte Aufgabe 

Durch die Merkmale von Anspruch 1 und 9 kann die Rotoriage bestimmt werden ohne 

unkontrollierte Bewegungen. - 

Somit sind die Anspruche 1-9 erfinderisch. 
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Anspriiche 



1. Verfahren zur Bestimmung der Rotorlage eines Synchronmotors (2), 
bestehend aus folgenden Schritten: 

. Anlegen einer Vielzahl von Stromvektoren (I) an den Synchronmotor 
5 (2) in unterschiedlichen Richtungen, dabei Feststellen des zum Er- 

zielen einer definierten Auslenkung des Rotors (R) notigen Betrags 
des Stromvektors (l) f wobei sich durch die Auslenkung des Rotors 
(R) ein der Auslenkung proportionales Ruckstellmoment ergibt, 
durch das der Rotor (R) nach dem Anlegen jedes Stromvektors (I) in 
1 o seine Ausgangslage zuriickkehrt, 

Berechnung der Rotorlage aus wenigstens einer Winkelposition des 
Stromvektors (1), bei der der zum Erzielen der definierten Auslen- 
kung des Rotors (R) notige Betrag des Stromvektors (1) minimal ist 

2. Verfahren nach Anspruch 1, wobei zur Messung der Auslenkung des 
1 5 Rotors (R) ein PositionsmeSgerat (3) verwendet wird. 

3* Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, wobei die definierte Auslenkung des 
Rotors (R) kleiner als 0,01° fur rotatorische oder kleiner als 0,1mm fur li- 
neare Synchronmotoren (2) ist 

4. Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei die Viel- 
20 zahl von Stromvektoren (I) gleichmaliig uber eine elektrische Periode 

verteilt werden. . . 

5. Verfahren nach Anspruch 4, wobei die Vielzahl von Stromvektoren (I) in 
Schritten kleiner 10° verteilt werden. 

6. Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspruche, wobei die Rotor- 
25 lage berechnet wird als die Halfte der Summe zweier nebeneinander lie- 
gender Winkelpositionen der Stromvektoren (I), bei denen der zum 
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Erzielen der definierten Auslenkung des Rotors (R) notige Betrag des 
Stromvektors (I) minimal ist. 

Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei die Rich- 
tung der definierten Auslenkung des Rotors R so beriicksichtigt wird, 
daS die Rotorlage eindeutig bestimmt wird. 

Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei als erster 
Schritt eine den Rotor (R) des Synchronmotors (2) haltenden Bremse (5) 
eingelegt wird. 

Steuerung fur einen Synchronmotor (2), eingerichtet zum Ausfuhren ei- 
nes Verfahrens nach einem der Anspruche 1-8. 



GEAENDERTES BLATT BEST AVAILABLE COPY 



1^2004] 



AnsprQche 



,<<L> l verfahren zur Bestimmung der Rotorlage eines Synchronmotors (2), ^ 

bestehend aus folgenden Schritten: 

Anlegen einer V.elzahl von Stromvektoren (I) an den Synchronmotor 
5 (2) in unterschiedlichen Richtungen, dabei Feststellen des zum Er- 

zielen einer def.nierten Auslenkung des Rotors (R) notigen Betrags 
des Stromvektors (I), wobei sich durch die Auslenkung des Rotors 
(R) ein der Auslenkung proportionates Ruckstellmoment erg.bt, 
M*cUW durch das der Rotor (R) nach demfW^edes Stromvektors (I) in 

10 seine Ausgangslage zuruckkehrt, 

Berechnung der Rotorlage aus wenigstens einer Winkelposition des 
Stromvektors (I), bei der der zum Erzielen der definierten Auslen- 
kung des Rotors (R) notige Betrag des Stromvektors (I) minimal .st. 

2. Verfahren nach Anspruch 1. wobei zur Messung der Auslenkung des 
15 Rotors (R) eln Positionsmeligerat (3) verwendet wird. 

3 Verfahren nach Anspruch 1 oder 2. wobei die definierte Auslenkung des 
Rotors (R) kleiner als 0,01° fQr rotatorische oder kieiner als 0,1mm fur I- 
neare Synchronmotoren (2) ist. 

4 Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspruche, wobel die Viel- 
. 2 o zahl von Stromvektoren (I) gleichmalMg uber eine elektrische Penode 

. verteilt werden. 

5. Verfahren nach Anspruch 4, wobei die Vlelzahl von Stromvektoren (I) in 
Schritten kleiner 1 0° verteilt werden. 
. 6 Verfahren nach elnem der vorhergehenden Anspruche, wobei die Rotor- 
25 lage berechnet wird als die Halfte der Summe zweier nebeneinander he- 
gender Winkelpositionen der Stromvektoren (I), bei denen der zum 
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